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현장임무장비및모바일웹연계









VTOL비행영상











학습 데이터 수집(완료)

 탐지 객체 정의

안전, 환경, 범죄에 대응한 객체 정의

 탐지 객체 분석

문제 해결을 위한 객체 특징 분석

 탐지 객체 크롤링

크롤링을 통한 데이터 탐색

 탐지 객체 수집

불/연기/굴삭기/불빛 데이터 수집

학습 데이터 구축(완료)

 탐지 객체 라벨링 정의

객체별 라벨링 방식 정의

 라벨링 저작도구 선택

VGG Image Annotator 선택

 탐지 객체 라벨링

불/연기/굴삭기/불빛 라벨링 완료

모델 학습 및 최적화(진행 중)

 객체 탐지 모델 선정

모델 벤치마크에서 정확도가 높고

실시간 매핑에 용이한 1-stage

모델 선정(VF-Net)

 모델 학습 최적화

모델에 Backbone, Hyper Parameter

등을 변경 및 미세조정하여 효율적인

학습 최적화 진행

한라산 환경 모니터링 서비스 분석/설계

 현행 시스템 분석

객체 탐지 및 가시화 방법 분석

 탐지 객체 DB 설계

불/연기/굴삭기/불빛 탐지 객체

데이터베이스 설계

 탐지 객체 가시화 UI 설계

불/연기/굴삭기/불빛 탐지 객체

가시화 방법 설계

 시스템 연계 설계

관제시스템 탐지결과 연계 API 설계

종류별 학습
데이터
이미지

학습 데이터
구축 툴
이미지

사용한 모델
이미지







모델 학습 및 최적화(진행 중)

 모델 학습 최적화

모델에 Backbone, Hyper Parameter

등을 변경 및 미세조정하여 효율적인

학습 최적화 진행

 인공지능 모델 서비스 연계

 서비스 테스트

성산항 드론 위치표출 및 주행 시뮬레이션(디지털트윈) - 추가제안

 제공받은 드론의 실시간 고도/좌표정보를 시간순으로 DB에

저장하여, 디지털 트윈상에 “일자별 드론 주행기록” 표출기능 추가

(선 형태로 표출)

 3D 측량업체와 협업하여 LOD3, LOD4 레벨로 주요 시설물

데이터를 확보하여 주차장, 선박시설, 여객터미널 등 대시민용

시설물에 대한 실시간 혼잡도 제공

 성산항 인근 화물선부두, 도항선 선착장, 여객터미널, 어선부두 등

선착장 일대에 대한 디지털트윈을 홀로렌즈와 연계



• E-mail: jejuuni@nate.com
• Web : http://www.halladrone.com
• Tel : 010-3691-2808

Thank you
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